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Zakres instrukcji

Instrukcja przedstawia zasady dziatania, uruchomienia
oraz inne informacje na temat systemoéw pilotéw BSL85/1
i BSL85/2

Opis produktu

Dostepne sg dwa typy standardowych systemow pilotow:
e Typ BSL85/1 (urzgdzenia dystrybucyjne)

* Typ BSL85/2 (urzgdzenia przesytowe)

System pilotéw typu BSL85/1 skiada sie z sitownika
manometrycznego pilota wstepnego rozprezania, sitownika
manometrycznego pilota i korpusu systemu pilotujgcego.

System pilotéw typu BSL85/2 sktada sie z sitownika
manometrycznego pilota wstepnego rozprezania, sitownika
manometrycznego pilota i dwoch korpusoéw pilotow.

System typu BSL8/2 pozwala na wszystkie pozagdane modele
trybow awarii:

* Piloty BMP z pojedynczg membrang - Awaria Otwiera ,FO”
* Piloty BMP z podwdjng membrang - Awaria Zamyka ,FC”

* Mieszek moze ulec sptaszczeniu przy nadmiernym
cisnieniu, ale bez wycieku na zewnatrz.

Roézne potgczenia umozliwiajg dostosowanie pilotéw do
szerokiej gamy reduktoréw pilotowanych EMERSON.

FISHER

SYSTEM PILOTOW TYPU BSL85/2

SYSTEM PILOTOW TYPU BSL85/1

Rysunek 1. Systemy Pilotéw Fisher

Istniejg dwa typy funkcjonalne: pilotowanie przez dopuszczanie
cisnienia lub przez upuszczanie ci$nienia (loading, unloading):

* Reduktory z zawieradtem twardym i z sitownikiem:,pilotowanie
dopuszczajgce” cisnienie modulowane/ napedowe (loading)

* Reduktory z zawieradtem membranowym (brak sitownika):,pi-
lotowanie upuszczajace” cisnienie modulowane/ napedowe
(unloading)

Prosta zamiana sitownika manometrycznego BMP lub
sprezyny umozliwia zmiane zakresu wartosci zadane;.
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CHARAKTERYSTYKA
CISNIENIE ROBOCZE
Dopuszczalne cisnienie maksymalne PS 100 bar
Maksymalne cisnienie robocze'" Pu 85 bar
Zakres cisnienia wylotowego Pd 0,01 do 60 bar

(1) W ekstremalnych warunkach (izopropanol, metanol)

Materiaty

Korpus pilota: Stal
BMP (Obudowa sprezyny): Stal

BMP (Pokrywa): Stal lub Aluminium
Wspornik: Stal

Przytacza

Korpus pilota: Ya NPT gwint

Manometr: Typ BSL85/1: M10x1 gwint

Typ BSL85/2: zaworek 1/4 NPT
Gwintowane 1/4 NPT
Gwintowane 1/4 NPT

Przytgcze BMP:
Odpowietrznik BMP:

Reduktory
Zastosowania dystrybucyjne (Typ BSL85/1):
CRONOS-FR, FL-FR, EZR

Zastosowania przesytowe (Typ BSL85/2):
EZH, EZHSO, EZHFO, FL-FR, EZR

Opcje

ADGE 1”7 (Wstepne rozprezenie - wymiennik)

ADGE 1” zastepuje standardowy sitownik manometryczny
pilota wstepnego rozprezania. Pozwala to na ,podgrzanie”
gazu po wstepnym rozprezeniu, bez zadnego zewnetrznego
zasilania energig. (Patrz instrukcja D103699XFR2).

Korektor gestosci
Ogranicznik przeptywu
Zdalna regulacja wartosci zadanej

Skontaktuj sie
Z nami

RPE (Podgrzewacz elektryczny)

Podgrzewacz elektryczny RPE pozwala ogrza¢ gaz
zasilajacy piloty. Pozwala to unikngé¢ niedogodnosci
zwigzanych z zamarzaniem powstajgcym przy gtebokiej
redukgji. (Patrz instrukcja D103706XFR2).

RJGI (Akcelerator) Rysunek 2

W przypadku konfiguracji monitorowych montaz przekaznika
RJGI pozwala na przyspieszenie podjecia pracy przez
monitor w przypadku awarii reduktora aktywnego poprzez
zrzucenie do atmosfery lub do strony wylotowej cisnienia
modulowanego/ napedowego, jesli przekroczone zostanie
cisnienie wylotowe.

RJGI moze by¢ stosowany na pojedynczym urzadzeniu,
ktore zasila proces z szybkimi wytgczeniami, ograniczajac
w ten sposéb wzrost cisnienia podczas zamykania.

Tabela 1. Zakresy nastaw dla opcji RJGI

ZAKRES NASTAW RJGI SYMBOL ZAKRES MAKS. SPREZYNA NASTAWNA | STALA
ROZMIAR b PODZESPOLU RJGI TYP MEMBRANA /| MIESZEK
& bar $r. drutu, mm Kod

1do3 ERAA26110A0 3,5i4 FA115012X12 i FA113199X12
071 3do6 ERAA26081A0 Membrana AP maks. 18 bar 3,5i4,5 FA113198X12 i FA113200X12
6do 12 ERAA26084A0 55i5,5 FA113202X12 i FA120904X12
12 do 20 ERAA26087A0 45i55 FA113200X12 i FA120904X12

236 35
20 do 35 ERAA26088A0 55i6,5 FA113202X12 i FA117967X12

Mieszek

35 do 50 ERAA26089A0 4i55 FA116816X12 i FA113202X12

222 70
50 do 70 ERAA26113A0 45i5,5 FA113200X12 i FA120904X12

Uwaga: nastawa RJGI jest zwykle o 5% wyzsza niz nastawa pilota monitora PM.
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F1

R1

Pu:  Cisnienie dolotowe

Pd:  Ciénienie wylotowe

Pm: Ci$nienie modulowane

Pup: Ci$nienie wst. rozprezania
(zasilania pilota)

RP:  Zrzut z pilota

IP: Rurka impulsowa pilota

1S: Rurka impulsowa zaworu
szybko zamykajgcego

czegotowy wid
S< «_ RJGI /dk

R1:  Zawdr zasilania systemu pilotéw N~ e
F1:  Filtr
RM1: Zaworek ci$nienia

modulowanego/ napedowego
RP1: Zaworek zrzutu z pilota
PR1: Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
PM:  Pilot monitor

Rysunek 2. Schemat dziatania - Reduktora EZH OS2, DN 25 - 50 - 80 z 114DA, 114MD i RJGI
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Rysunek 3. Oznakowanie BMP
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Tabela 2. Zakresy nastaw sitownikow manometrycznych (BMP)

SPREZYNA ZAKRES NASTAW WDS *
ROZVMIZREME $r. drutu (mm) Kod Min. Maks. RDELT? 2C
2 FA113195X12 0,01 0,05
162 3 FA113197X12 0,05 0,18 s
4 FA113199X12 0,16 0,77
14 4,5 FA113200X12 0,25 1,2 10
55 FA113202X12 0,50 2,4
6,5 FA114139X12 1,0 4,8
114DA 5,5 FA113202X12 Pd +0,5 Pd+24
6,5 FA114139X12 Pd+1,2 Pd +4,8
4,0 FA113199X12 0,2 0,8
114E 55 FA113202X12 0,5 2,4 25
6,5 FA114139X12 1,2 4,8
55 FA113202X12 0,5 2,4
T14MD 6,5 FA114139X12 1,2 4,8 100
071DA 4 FA113199X12 Pd+0,2 Pd+2,8
071E 55 FA113202X12 2 10,5
071MD 6,5 FA114139X12 4 18
236 6,5 FA114139X12 8 35
227 6,5 FA114139X12 12 47
222 6,5 FA114139X12 30 60

DA: nastawny réznicowy, MD: podwéjna membrana, E: odgazowanie, Wds zakres nastaw w zaleznos$ci od zastosowanej sprezyny

OPIS

Rysunek 4. Oznakowanie korpusu typu BSL85/1

Opis korpusu (Rysunek 4)

1. Zasilanie pilota

2. Rurka impulsowa pilota (IP)

3. Manometr ci$nienia rozprezania

4. Zrzut z pilota (RP)

5. Manometr zewnetrzny (PD)

6. Mocowanie M8

Rysunek 4 b.

W przypadku systemu pilotéw typu BSL85 mozliwe sg dwa
rodzaje dziatania:

* poprzez dopuszczanie cisnienia - reduktory z zawieradtem
twardym (Rysunki 2, 5, 6, 7, 8)

* poprzez upuszczanie cisnienia - reduktory z zawieradtem
membranowym (Rysunek 9)

Kazdy z nich wykorzystuje odpowiednie orurowanie tgczace.

2 x otwory M8

Oznakowanie korpusu typu BSL85/2
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ZASADA DZIALANIA

Pilotowanie przez dopuszczanie

Schemat funkcjonalny pilotowania dopuszczajgcego
w oparciu o system pilotéw typu BSL85/1.

Reduktor otwiera sie na skutek wttaczania (dopuszczania)
cis$nienia modulowanego/ napedowego (Pm).

Otwieranie

Pobor wzrasta, cisnienie wylotowe (Pd) maleje, oddziatujac
na element impulsowy pilota.

Pod dziataniem sprezyn nastawnych pilot, a nastepnie pilot
wstepnego rozprezania, otwierajg sie.

Cisnienie wstepnego rozprezania (Pup) zasila pilot.

Nastepuje wttaczanie (dopuszczanie) przez pilot cisnienia
modulowanego/ napedowego (Pm) pod membrane sitownika
reduktora.

Reduktor OTWIERA SIE

Zamykanie

Pobdr maleje, cisnienie wylotowe (Pd) zwigksza sig,
oddziatujgc na element impulsowy pilota.

Sita wytwarzana na elemencie impulsowym pilota
przewyzsza obcigzenie sprezyny nastawnej, pilot, a
nastepnie pilot wstepnego rozprezania zamykajg sie.
Cisnienie modulowane/ napedowe (Pm) zmniejsza sie pod
wptywem zrzut z pilota (RP).

Reduktor ZAMYKA SIE.

RP IP

Pu:  Cisnienie dolotowe
Pd:  Cisnienie wylotowe
Pm: Cisnienie modulowane

RP:  Zrzut z pilota

IP: Rurka impulsowa pilota

IS: Rurka impulsowa zaworu szybko
zamykajgcego

R1:  Zawor zasilania systemu pilotow
F1:  Filtr
RM1: Zaworek ci$nienia

modulowanego/ napgdowego
PR: Pilot wstgpny (wstgpne rozprezanie)
PA:  Pilot aktywny

Uwaga: W przypadku ci$nienia wylotowego < 0,77 bar, pilot wstepny PR nie jest réznicowy.

Rysunek 5. Schemat dziatania reduktora CRONOS-FR z systemem pilotéw typu BSL85/1
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Pilotowanie przez dopuszczanie

Schemat funkcjonalny pilotowania dopuszczajgcego w oparciu o system pilotow typu BSL85/2

Pu:
Pd:
Pm:
Pup:

RP:
IP:
IS:

R1:
F1:

RM1:

RP1:
PR1:

PM:

Wersja ,,Fail to Close” domysinie - zamyka

P —
e 2
PM
AN—,
RP P
Pd »
1S

Cisnienie dolotowe
Cisnienie wylotowe
Cisnienie modulowane
Cisnienie wst. rozprezania (zasilania pilota)

Zrzut z pilota

Rurka impulsowa pilota

Rurka impulsowa zaworu szybko
zamykajacego

Zawor zasilania systemu pilotow
Filtr

Zaworek ci$nienia
modulowanego/ napgdowego
Zaworek zrzutu z pilota

Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
Pilot monitor

Rysunek 6. Schemat dziatania reduktora EZH z systemem pilotow typu BSL85/2
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Pilotowanie przez dopuszczanie (cd.)

Schemat funkcjonalny pilotowania dopuszczajgcego w oparciu o system pilotow typu BSL85/2.

W tym przypadku nadal mozna wybra¢ dwa typy reduktora w zaleznosci od ostatecznego zachowania w przypadku awarii FO.

Rysunek 7: Sprezyna reduktora powoduje jego zamykanie, tryb Fail to Open jest realizowany przez odpowiedni pilot.

Wersja ,,Fail to Open” domysinie - otwiera

9 000

PA

f

Pu:
Pd:
Pm:
Pup:

RP:
IP:
IS:

R2:
F2:

RM2:

RP2:
PR2:
PA:

Rysunek 7. Schemat dziatania reduktora EZHFO z systemem pilotéw typu BSL85/2

Cisnienie dolotowe

Cisnienie wylotowe

Cisnienie napedowe reduktora
Cisnienie wst. rozprezania
(zasilania pilota)

Zrzut z pilota

Rurka impulsowa pilota
Rurka impulsowa zaworu
szybko zamykajacego

Zawor zasilania systemu pilotow
Filtr

Zaworek ci$nienia
modulowanego/ napedowego
Zaworek zrzutu z pilota

Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
Pilot aktywny
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Pilotowanie przez dopuszczanie (cd.)

Rysunek 8: Sprezyna reduktora powoduje jego otwieranie, tryb Fail to Open jest realizowany réwniez przez sprezyne reduktora.

Wersja ,,Fail to Open” domysinie - otwiera

Pup —MMMm >

RP2

PA

Pu:  Cisnienie dolotowe

Pd:  Cisnienie wylotowe

Pm: Cisnienie napgdowe reduktora
Pup: Cisnienie stabilizowane

RP:  Zrzut z pilota
IP: Rurka impulsowa pilota

R2:  Zawdr zasilania systemu pilotéw

R3:  Zawor zrzutu do atmosfery

R4:  Zawor zrzutu

F2:  Filtr

RM2: Zaworek ci$nienia
modulowanego/ napedowego

RP2: Zawdr zrzutu z pilota

PR2: Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

PA:  Pilot aktywny

Rysunek 8. Schemat dziatania reduktora EZHSO z systemem pilotéw typu BSL85/2
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Pilotowanie przez upuszczanie

Schemat funkcjonalny pilotowania upuszczajacego
w oparciu o system pilotéw typu BSL85/2.

Reduktor otwiera sie poprzez zmniejszenie (upuszczenie)
cis$nienia modulowanego/ napedowego (Pm).

Otwieranie

Pobor wzrasta, cisnienie wylotowe (Pd) maleje, oddziatujac
na element impulsowy pilota.

Pod dziataniem sprezyn nastawnych pilot, a nastepnie pilot
wstepnego rozprezania, otwierajg sie.

Pobor w systemie pilotow wzrasta i staje sie wyzszy niz
przeptyw na zaworku dtawigcym/ restryktorze R2.

Nastepuje upuszczanie cisnienia modulowanego/
napedowego (Pm) na strone wylotowg poprzez zrzut z pilota
(RP).

Reduktor OTWIERA SIE.

Zamykanie

Pobdr maleje, cisnienie wylotowe (Pd) zwigksza sig,
oddziatujgc na element impulsowy pilota.

Sita wytwarzana na elemencie impulsowym pilota
przewyzsza obcigzenie sprezyny nastawnej, pilot, a
nastepnie pilot wstepnego rozprezania zamykajg sie.

Pobér systemu pilotéw zmniejsza sie i staje sie nizszy niz
przeptyw na zaworku dfawigcym/ restryktorze R2.

Cisnienie modulowane/ napedowe (Pm) zwigksza sie.
Reduktor ZAMYKA SIE.

Schemat funkcjonalny pilotowania upuszczajgcego w oparciu o system pilotow typu BSL85/2.

Pd»

Pu:  Ci$nienie dolotowe

Pd:  Cisnienie wylotowe

Pm:  Cisnienie modulowane

Pup: Cisnienie wst. rozprezania
(zasilania pilota)

RP:  Zrzut z pilota
IP: Rurka impulsowa pilota

IS: Rurka impulsowa zaworu

szybko zamykajgcego

Rysunek 9. Schemat dziatania reduktora EZR z systemem pilotow typu BSL85/2.
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ROZRUCH

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek podanych w instrukcji
technicznej danego reduktora.

fA\ OSTRZEZENIE

Tylko odpowiednio wykwalifikowany

i przeszkolony personel, z odpowiednim
doswiadczeniem upowazniony jest

do instalowania, obstugi i konserwacji
urzadzenia.

Zalecany jest montaz zgodnie z norma
EN 12186.

Nie nalezy modyfikowa¢ struktury urzadzenia
(wiercenie, szlifowanie, spawanie, itp.).

Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na uderzenia.
Uzytkownik zobowigzany jest do

sprawdzenia czy urzadzenie moze
bezpiecznie dziata¢ w danym miejscu.

Rozerwanie elementéw znajdujacych sie

pod cisnieniem moze spowodowac obrazenia
ciata lub szkody materialne. Aby uniknaé¢
obrazen lub uszkodzen, nalezy zainstalowac¢
urzadzenia odcinajace lub obnizajace
cis$nienie, ktére moga zapobiec
przekroczeniu dopuszczalnych progéow

w danych warunkach uzytkowania.

Fizyczne uszkodzenie reduktora moze
spowodowac roztaczenie si¢ pilota od
gtownego reduktora, co moze prowadzi¢

do obrazen ciata i szkéd materialnych na
skutek pekania elementéw pod cisnieniem.
Aby unikna¢ takich konsekwencji, zainstaluj
reduktor w bezpiecznym miejscu.

OBSLUGA
Demontaz

Sprawdz, czy nie ma ci$nienia miedzy zaworem
wlotowym i wylotowym.

Co roku:
Demontaz sitownikdw manometrycznych i dysz.
Sprawdzi¢ najwazniejsze czesci.
Wymienic¢ filtr spiekany.
Narzedzia:
Klucz ptaski 8, 11, 13, 14, 19; Klucz imbusowy 5, 6, 10;
Klucz kwadrat FRANCEL; Ptaski srubokret i sruba M4.
Sitownik manometryczny (BM) (Rysunek 10b

» Odfaczy¢ BM za pomocg uchwytu (nr 1)

» Odkreci¢ sruby H lub CHC (nr 2)

» Zdja¢ element impulsowy (nr 3)

- Sprawdzi¢ element impulsowy

- Sprawdzi¢ uszczelki

Uwaga

Przy ponownym montazu sitownikow
manometrycznych 071DA, 071MD, 071E

lub 114DA, 114MD, 114E, nalezy upewnic¢ sie,

ze dwa sworznie znajdujgce sie w urzadzeniu
centrujgcym sprezyne sg zawsze prawidiowo
umieszczone w rowkach skrzynki sprezynowej
(zapobieganie obrotowi urzgdzenia centrujacego).

Rysunek 10. Pozycjonowanie sworzni

Korpus systemu pilota (Rysunek 13)
* Wyjac¢ dysze/e (blok pilota) (nr 4)
- Sruba M4 (do wyciggania dysz)
o Oczysci¢ zawodr i gniazdo
o Sprawdzi¢ uszczelki

Filtr (Rysunek 11)
» Odkreci¢ korek (nr 8)

- Klucz imbusowy nr 10
« Wyjg¢ filtr (nr 9)
- Wymieniac filtr co roku

Zaworek regulacyjny (Rysunek 12)
» Odkreci¢ ogranicznik (nr 10)
- Klucz ptaski nr 22
» Odkreci¢ igte (nr 11)
- Klucz kwadrat
o Sprawdzi¢ zasieg gniazda i igty
o Sprawdzi¢ uszczelke

Uwaga

Zamontowac¢ zatyczke lub, w przypadku jej
braku, przesmarowacé ogranicznik (nr 10), aby
zabezpieczy¢ go przed czynnikami zewnetrznymi.

Ponowny montaz

Wykonaj operacje w odwrotnej kolejnosci do demontazu.
Lekko nasmaruj wszystkie uszczelki (zalecany smar na
bazie silikonu).

Delikatnie nasmaruj wszystkie gwinty (smar Molykote).
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Rysunek 10 bis. Zasada regulacji sitownika manometrycznego Rysunek 11. Filtr
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Rysunek 12. Zaworek regulacyjny Rysunek 13. Sruba M4 do wyciggania dyszy

1
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Pomiar przy zmienny cisnieniu (CPV) Zasada

Ptyta kryzujgca powoduje spadek cisnienia, ktéry zwieksza
Elementy sktadowe sie wraz z przeptywem. Cisnienie miedzy reduktorem a ptytg
kryzujgcg wzrasta wraz z przeptywem. Gazomierz pozwala
przepusci¢ wiekszy przeptyw (m3/h(N)), poniewaz przy
wiekszym przeptywie cisnienie jest wyzsze.

» System pilotow: - pilot wstepnego rozprezania
nastawny, réznicowy
(BMP 114DA)

- 1 standardowy pilot Cel: zwigkszenie dynamiki gazomierza
¢ Gazomierz
* Plyta Kryzujaca Okreslenie wiasciwosci

Skontaktuj sie z nami.

Standardowy

Wst. rozprez. .
pilot

réznicowy

Pup

Zrzut do Pi

Pi II[I:> : Pd Q

GAZOMIERZ PLYTA KRYZUJACA
REDUKTOR
Rysunek 14. Plyta kryzujgca
TERMINOLOGIA Urzadzenia:
. - Konstrukcja FO: EZHFO - EZHSO
Tryb awaryjny

« Konstrukcja FC: EZH - CRONOS-FR - FL-FR
FO: Fail to Open

Reduktor z domysinym otwieraniem Pilot z podwomq membrana

Reduktor, ktérego element regulacyjny ma tendencje do uBMP 071 MD, 114MD”

otwierania sie automatycznie w przypadku awarii glownej (Element 5 Rysunek 16 lub 20)

membrany lub przerwy w dostawie energii niezbednej do

przemieszczenia elementu regulacyjnego. Sitownik manometryczny wyposazony w dwie
zintegrowane membrany. Objeto$¢ zamknieta miedzy

FC: Fail to Close dwiema membranami jest potgczona z wizualnym

wskaznikiem przemieszczenia (nr 5).
Reduktor z domysinym zamykaniem P ( )

Reduktor, ktérego element regulacyjny ma tendencje do W przypadku awarii gérnej membrany, pret wskaznika
zamykania sie automatycznie w przypadku awarii gtéwnej jest widoczny i sygnalizuje awarig, dolna membrana
membrany lub przerwy w dostawie energii niezbednej do zachowuje funkcjonalnosc¢ i reaguje na tryby awaryjne
przemieszczenia elementu regulacyjnego opisane w EN 334.
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OKRESLENIE CISNIENIA WSTEPNEGO ROZPREZANIA (CISN. ZASILANIA PILOTA)

Tabela 3. Nastawy cisnienia wstepnego rozprezania

URZADZENIE ZALECANA NASTAWA®), MOZLIWE NASTAWY W ZALEZNOSCI
bar OD POTRZEB, bar

EZH lub EZHFO DN 25/50/80 Pd +2 Pd +1,5 do 2,4

EZH lub EZHFO DN 100 Pd +4 Pd +3,2 do 4,8

EZHSO DN 25/50/80/100 Pd+4 Pd +3,2do 4,8

CRONOS-FR, FL-FR Pd + 0,4 Pd +0,2do 0,6

EZR Pd +0,8 Pd +0,5 do 1,5

1. Nastawa zadana fabrycznie dla pilota wstepnego rozprezania réznicowego typ 071DA lub 114DA.
Zalecenia dotyczace uruchomienia
i optymalizacji procesu redukcji

Tabela 4. Zalecenia dotyczgce uruchomienia i optymalizacji procesu redukcji
URZADZENIE LUB & A POWOLNA BRAK
PARAMETR ZALECENIA NIESTABILNOSC REAKCJA DOKLADNOSCI

Zaworek cisnienia

Otwarty o 2 obrotu.

Mozliwe wszystkie nastawy Stopniowo zamykaj, Otworz mozliwie
modulowanego/ s ; . ) . . . . Bez wpltywu
z wyjatkiem catkowitego nie zamykajac catkowicie jak najbardziej
System napedowego o
. . zamknigcia
pilotowania
poprzez
dopuszczanie
— reduktory Zaworek zrzutu z pilota (_J_twarty ° 1/2_obrotu. Otwieraj stopniowo po trochu Zamykaj stopniowo
: Mozliwe wszystkie nastawy
z zawieradtem
twardym
(Rysunki
2,5,6,7i8) Obnizaj ci$nienie wstgpnego

Cisnienie wstepnego
rozprezania

Patrz Tabela 3 rozprezania stopniowo
i po trochu

Podnos cisnienie wstepnego rozprezania
stopniowo i po trochu

Otwarty o 1/2 obrotu.

Zaworek na Mozliwe wszystkie nastaw! Wyszukaj najlepszg nastaw
odpowietrzniku pilota Ve wszy - Y yszuka) najlepsza @ Otworz stopniowo Bez wpltywu
z wyjatkiem catkowitego pomiedzy 1/4 a 2 obrotami
(BMP 162) o
System zamkniecia
pilotowania
poprzez .
upuszczanie Za\{vorek zasilajacy Otwarty o 1/2 obrotu. N . . . ’
(dtawigcy, tzw.restryktor . . Otwieraj stopniowo po trochu Zamknij stopniowo i po trochu
— reduktory R2) Mozliwe wszystkie nastawy
z zawieradtem
membranowym
(Rysunek 9)

Cisnienie wstepnego
rozprezania

Obnizaj ci$nienie wstgpnego
Patrz Tabela 3 rozprezania stopniowo
i po trochu

Podno$ ci$nienie wstepnego rozprezania
stopniowo i po trochu

A107
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ZAKRES NASTAW PILOTA

Tabela 6. Urzgdzenia przesytowe

Tabela 5. Urzgdzenia dystrybucyjne i typ EZR
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Rysunek 19. Pilot wstepnego rozprezania 114DA Rysunek 20. Pilot 114MD
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trycznych
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Tabela 7. Czesci zamienne (Rysunki 15 do 22)
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Czesci zamienne (cd.)

Tabela 8. Czesci zamienne do dyszy

RODZAJ DYSZY WSTEPNE ROZPREZANIE PILOTY
Okragte
oznaczenie
® 3,2 (1 uszczelka)
Zastosowania
w przesyle 85 bar
FA181250X12
Okragte
oznaczenie
$ 3,2ADGE
(2 uszczelki)
FA181292X12
d) 4 (1 uszczelka dla wstgpnego
rozprezania)
Zastosowania w dystrybucji
od 0 do 70 bar
(2 uszczelki pilota)
FA181249X12 FA181248X12
b4E
(3 uszczelki)
Okragte
oznaczenie
FA181251X12
Uwaga: W przypadku dyszy starszych niz produkowane w 2004 r., prosimy o kontakt.
—
L
25
Rysunek 23. Zaworek regulacyjny
Tabela 9. Czesci zamienne zaworka regulacyjnego
NR. OZNACZENIE KOD
25 Uszczelka FA400506X12
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Czesci zamienne (cd.)

0000000000000
0000000000000

L

Rysunek 24. Filtr

A117b

Tabela 10. Czesci zamienne Filtr

NR. OZNACZENIE KOD

45 Filtr FA118926X12

Tabela 11. Symbole manometrow (tylne gniazdo)

ZAKRESbg’rDCZYTU SYMBOL ZAWORU WYDMUCHOWEGO
0-6 FA460381X12
0-25 ERAA26485A0
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