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WSTEP

Zespodt mechanizmu szybkozamykajgcego sktada sie z mechanizmu zwalniajacego (BM) i dwdch czujnikéw cisnienia
(uktadow manometrycznych BMS). Urzgdzenie to przeznaczone jest do zamykania zaworéw szybkozamykajgcych, ktére
moga dziata¢ oddzielnie (OSB, OSE), zintegrowanych z reduktorami cisnienia (MP, MPS, DRPN, ASONEX D, CMAX,
DRPN, EZR,...) lub zintegrowanaych w PDIM, w przypadku detekcji za duzego lub za niskiego ciénienia gazu. Zespot moze
by¢ montowany na zaworach o $rednicy od DN25 do DN150 i dla cisnier do PN100. Zespét zapewnia szczelne odciecie
przeptywu oraz moze pracowac w catkowitym zanurzeniu. Mozliwe jestjego podfgczenie do zaciskéw przeciwwybuchowych
(iskrobezpiecznych).
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MECHANIZM ZWALNIAJACY (BM)

Mechanizm zwalniajgcy stuzy do zamykania zaworu szybkozamykajgcego. Proces zamykania skfada sige z dwoch etapow:
etapu wykrywania oraz etapu zamykania. Rozdzielenie obu etapéw zapewnia maksymalna precyzje dziatania urzadzenia,
niezaleznos$¢ od cisnienia roboczego, srednicy zaworu szybkozamykajacego i natezenia przeptywu gazu. Po
zadziafaniu zaworu szybkozamykajgcego na skutek za duzego lub za matego cisnienia, mechanizm zwalniajgcy musi zostac
ponownie nastawiony (zresetowany) recznie. Na zyczenie dostepny jest w uszczelnionej obudowie.

CZUJNIK CISNIENIA (BMS)

Czujnik cidnienia (BMS 1) jest urzgdzeniem zamieniajgcym ci$nienie na przesuniecie mechaniczne zamontowanym na
mechanizmie zwalniajgcym (BM). Przesunigcie to wykorzystywane jest do uaktywnienia etapu wykrywania w mechanizmie
zwalniajgcym w przypadku nadci$nienia, nadcisnienia lub podci$nienia oraz podcisnienia. W niekt6rych konfiguracjach
mozliwe jest wykorzystanie drugiego czujnika (BMS 2).

RODZAJE INSTALACJI

Montaz tylko w rurociggu poziomym:
Montaz od gory (tylko zawor)

BMS2

1 - BM1: Mechanizm zwalniajacy 2 - BM2: Mechanizm zwalniajacy
z jednym czujnikiem ci$nienia (BMS 1) z dwoma czujnikami cisnienia (BMS 1, BMS 2)

Montaz od dotu (zintegrowany zawor z reduktorem)

NO3 clle
3 - BM1: Mechanizm zwalniajacy 4 - BM2: Mechanizm zwalniajacy
z jednym czujnikiem cisnienia (BMS 1) z dwoma czujnikami cisnienia (BMS 1, BMS 2)
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CHARAKTERYSTYKA

Doktadnos¢ AG 2.5 (membranowy lub mieszkowy) lub AG 5 (ttokowy)
Efekt pamieciowy Brak

Odpornosé na przecigzenia pionowe 4 J (20 uderzen)

Odpornosé na przecigzenia wahadfowe 9.81 J (20 uderzen)

Klasa ochrony obudowy IP68 72 godziny 2 m pod wodg

Maksymalne Wilotowe 100 bar

cisnienie Pomiarowe 100 bar

Temperatura otoczenia -30do +71°C

Maksymalny skok zaworu 50 mm

WYMIARY | MASY

Tvp WYMIARY (mm) MASA
A | B (kg)
Mechanizm BM 1 dla czujnika 1 25
zwalniajgcy BM 2 dla czujnika 2 25
162 membranowy 181 83 2.6
Czujnik 71 membranowy 175 36 1.2
ci$nienia 27 lub 17 ttokowy 204 36 2.3
(BMS) 236 mieszkowy 202 36 2.4
315 mieszkowy 223 36 2.8

W przypadku OS2 z jednym czujnikiem ci$nienia (BMS) doda¢ mase czujnika (BMS) do masy mechanizmu zwalniajgcego
1 (BM 1). W przypadku OS2 z dwoma czujnikami cisnienia (BMS) doda¢ mase dwdéch czujnikéw (BMS) do masy mechanizmu
zwalniajgcego 2 (BM 2).

A A
- oG
S q8 | 3
o ]
: 1l ;
BMS 1
m BMS2
!
muld | B o
syl
166 NoS

5 - Wymiary
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Mechanizm zwalniajacy (BM)

CZESCI ZAMIENNE

L ERANCEL

Zespot mechanizmu szybkozamykajgcego Zespot diawnicy
Cze$¢ |Opis BM 1 BM2 Dtawnica
Mechanizm zwalniajgcy 181 067 | 181 068 Opis Zawor
Pokrywa zespotu (wskaz nik OSE VSE | Standard
1 po’rozenia, pierécien uszczelniajgcy, 181 061 Zespot 181089 | 181 090 | 181 104
Siles) : Dtawnica i trzpien 181 040 181 040
2 O‘budolwa zespotu T’n‘echamzmu 142 924 | 144071 Diawnica 144 126
Pierscien uszczelniajacy pokrywy 142 930" Pierscien 400 514 | 400 220 | 400 514
3 P'ierécier'] uszczelniajgcy czujnika 142 931* Pierscien 400 221
Sz il 402 018" Sruba zaciskowa H M7 402 028 402 028
Podktadka uszczalniajgca Sruby 461 150* Sruba zaciskowa H M8 402 036 | 402 036
A Zaslepka odpowietrzenia 27A5561 X012 Podktadka paska 7 405 005 405 005
Przytacze odpowietrzenia 8x10 406 526 Podkiadka plaska 8 405 006
5 Jarzmo 181 042
Krzywka 142 920 Czesci wyttuszczone oznaczajg czesci zapasowe
6 |Sruba krzywki 181 043
Pierscien blokujgcy 406 128
- Ogranicznik ruchu 140 324
Amortyzator 127 692
8 Mechanizm spustowy 181 041
Sruba mechanizmu spustowego 402 512
9 Mechanizm wyzwalajgcy 242 915
PRZYLACZA -
Bez mozliwosci podigczenia Elgﬁ::l;owy wydmuch
- 1/4" NPT
Z mozliwoscig podtgczenia :ﬁgﬁ\g;g% /%zewodu
Potaczenie Wyjscie mechanizmu | 1/2" NPT s
—J
g 24
NO7 o —)
6c - Standardowa dtawnica
824
a_—o
| o7
1 N8 o——0
NO6 L
g8
6b — Mechanizm zwalniajacy do 2 czujnikéw (BMS) 6d - Dtawnica VSE
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Mechanizm zwalniajgcy (BM)

DZIALANIE on

Uktad detekcji sktada sie z dwéch czesci:
e trzpienia zwalniajacego (1), OGRANICZNIK d%JCHU
e spustu pierwszego stopnia (2).

Cisnienie procesowe podawane do czujnika cisnienia (BMS) powoduje
ruch kotka zaczepu D1 lub D2, co jest przyczyng obrotu trzpienia
zwalniajgcego (1) i zwolnienie spustu stopnia pierwszego (2).

Uktad wykonawczy sktada sie z dwéch czesci:
e spustu stopnia drugiego (3),
e krzywki (4).

Spustdrugiego stopnia (3) uaktywniany przez spust stopnia pierwszego
(1), powoduje zwolnienie krzywki i zamkniecie zaworu. 2 NO9

Proces ponownego nastawienia (kasowania) odbywa sig réwniezw

dwdch etapach: najpierw nastawienie uktadu detekcyjnego, a nastgpnie 7 - Mechanizm zwalniajgcy
uktadu wykonawczego — patrz czes$¢ instrukcji dotyczaca przekazania

do eksploatacji.

Wskaznik potozenia

Potozenie uktadu detekcyjnego moze by¢ obserwowane przez szklany wziernik w obudowie.

Efekt pamieciowy

Trzpien zwalniajgcy rozpocznie ruch, jesli ciSnienie procesowe bedzie osiggac¢ wartos¢ zblizong do wartosci nastawy. We
wszystkich innych sytuacjach trzpien pozostaje nieruchomy. Z tego tez powodu zespét jest wyjgtkowo odporny na
przecigzenia i udary mechaniczne. Jesli cisnienia zbliza sie¢ do warto$ci nastawy, to trzpien zwalniajgcy obraca sig, lecz w
przypadku wystapienia najmniejszych udaréw lub drgan nastepuje jego powrét do potozenia poczgtkowego i cisnienia
powraca do wartosci normalnej. Takie zachowanie uktadu nazywane jest brakiem efektu pamigciowego.

Odpornosé na udary

Zespot mechanizmu zwalniajgcego jest wyjatkowo odporny na udary i przecigzenia (20 udaréw pionowych o energii 4 J i 20
uaréw wahadtowych o energii 9.81 J), przy ci$nieniu zblizonym do punktu nastawy (na przyktad: 186 mbar dla nastawy rownej
200 mbar).

Przytacza

e Mocowanie BM : Sruby H M7 lub H M8, moment dokrecajgcy 16 Nm
e tgcznik szczelny BM Ptaski pierécien uszczelniajgcy (wodoodporny), dtawnica (odporna na gaz)
e Mechanizm/zawor szybkozamykajgcy: Trzpien sterujgcy
e BM/atmosfera: : Zintegrowana ztgczka odpowietrzenia z filtrem (dostarczana)
lub ztgcze zaciskowe (dostarczane) do przewodu gietkiego 8/10 (niedostarczany)*
* Przylgcza elekiryczne : Patrz strona 9

* Na przewodzie rurowym 8/10 nalezy wykona¢ petle oakpowa, by zapobiec przedostaniu sie wody do wnetrza urzadzenia
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Mechanizm zwalniajacy (BM)

MATERIALY KONSTRUKCYJNE

Mechanizm zwalniajacy (BM) Dtawnica
Korpus Aluminium Chromianowana Korpus Braz
Pokrywa Aluminium Chromianowana Trzpien sterujacy Stal nierdzewna Chromowana
Wskaz nik potozenia Poliweglan Pierscien ttokowy Guma nitrylowa
Obudowa — -
Pier$cien samoblokujgcy |Stal Fosforanowana
Nakretka pokrywy Stal nierdzewna
PierScienie sprezynujace |Stal Fosforanowana
Wszystkie czesci Stal utwardzana
Czesci ptaskie Mosigdz
. |Sruba Mosigdz
Mechanizm ————
Pierscien elastyczny Stal Fosforanowana
Sprezyna skretna Stal nierdzewna
Sprezyna naciggu Braz
Jarzmo Pierécien samoblokujgcy |Stal Fosforanowana
Pierscienie |P12SK EPDM
uszczelnia- |Pokrywy Neopren
JECE Tiokowe Guma nitrylowa

PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sposéb uruchomienia i przekazania do eksploatacji zalezy od tego, czy urzgdzenie wyposazone jest w wewnetrzny lub
zewnetrzny ukfad obejscia oraz czy wymagane jest zwolnienie urzgdzenia na skutek nadci$nienia, czy nie.

Uwaga: Umieszczenie ogranicznika ruchu (element 7 na ilustracji 6a) zalezy od typu urzadzenia i jego wielkosci. Pozycja A,
B lub C zalezy od maksymalnego skoku roboczego zaworu szybkozamykajgcego: A = skok 15 mm, B = skok 35 mm, C =
skok 50 mm.

. Uzyskanie dostepu do wnetrza mechanizmu

Aby uzyskac dostep do wnetrza mechanizmu konieczne jest zdjecie pokrywy. Po odkreceniu nakretki nalezy przy uzyciu
pierécienia sprezynujacego zdjaé pierscien uszczelniajgcu. Pokrywa umocowana jestprzy uzyciu jednej Sruby, ktérg mozna
odkreci¢ recznie lub przy uzyciu klucza trzpieniowego (maksymalny zalecany moment sity 2.5 Nm).

o Nastawianie ponowne

W celu otwarcia zaworu szybkozamykajgcego (po okresleniu przyczyny zamknigcia) nalezy ponownie nastawi¢ najpierw
mechanizm pierwszego stopnia recznie obracajgc spust pierwszego stopnia. Jesli zawdr szybkozamykajacy wyposazony
jest w wewnetrzne obejscie, to krzywka musi zosta¢ lekko obrécona przy wykorzystaniu klucza do nastawiania. Jesli zawér
posiada zewnetrzne obejscie, to nalezy wykorzysta¢ zawdr obejsciowy.

W obu przypadkach:

Odczekaé¢ do wyréwnania ci$nien przed ponownym nastawieniem mechanizmu drugiego stopnia.

Przy nastawianiu drugiego stopnia (otwieranie zaworu) konieczne jest wykorzystanie klucza do nastawiania.

Nie wolno przedtuza¢ klucza nastawnego przy uzyciu rury do nastawienia drugiego stopnia (maksymalny moment 16
Mn, nie wolno przekracza¢ 32 Nm).

ZAWOR

ZAWOR

OGRANICZNIK RUCHU 2
O

N10

ZAWOR BEZPIECZENSTWA ZAMKNIETY NASTAWIANIE UKLADU DETEKCJI NASTAWIANIE UKLADU WYKONAWCZEGO
8a - Kolejne czynnosci przy nastawianiu mechanizmu zwalniajacego
7
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Mechanizm zwalniajgcy (BM)

OBSLUGA

Sprawdzenia

L ERANCEL

Nastawienie mechanizméw

pierwszego i drugiego stopnia
v

Dokrecenie dtawnicy

v

Nasmarowanie jarzma

Demontaz

v

Sprawdzenie, czy zaden z podzespotow
nie znajduje sie pod ci$nieniem
A\ 4

Zwolni¢ zawdr szybkozamykajacy
Recznie nacisng¢ zwalniajgce trzpien kotki
zaczepu D1 lub D2 réwnolegle do osi czujnika

v

Odkreci¢ ogranicznik ruchu

| O $rubokret

v

Odkreci¢ Sruby mocujgce czujnik (BM)

| O klucz 11 ($ruba 7) i 13 ($ruba 8)

v

Odtaczy¢ czujnik (BM) od tgcznika odblokowujgac
jarzmo

Montaz

v

Przy skladaniu wykonaé powyzsze czynnosci
w odwrotnej kolejnosci
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Mechanizm zwalniajacy (BM)

OPCJE

e Zdalny alarm (w mechanizmach zwalniajgcych 1 (BM 1) lub 2 (BM 2))

Zdalny alarm sygnalizuje zadziatanie drugiego stopnia (wykonawczego)

Kontakty
[ AC DC
|Maksyma|ny prad 70A 0.8A
Maksymalne napigcie 400 V 250V
Oznaczenie EExd IIC T6
Klasa ochrony IP 66
Temperatura -29do 71°C
Mocowanie 2 $ruby M3
Kabel 3 zyly (czarna, brgzowa, niebieska) HO5VVF
(3x0.75 mm?) D 6.5 mm
Wersje
Przytgcza elektryczne (kontakty)
Wersja Instalacje Szczelnos¢ Przytacza Przytacza mechaniczne Normalnie | Normalnie Typ
Lty otwarty zamkniety | zaciskéw

Cco P68 bez Pokrywa 1/2 NPT

C1 przeciwwybuchowa P68 przeciwwybuchowe przewéd 3 m czarny niebieski brazowy przewody

c2 przeciwwybuchowa 1P68 przeciwwybuchowe Skrzynkg przytaczeniowa 3 4 5 $Srubowe

przeciwwybuchowa
. . . Szczelny tgcznik
C3 iskrobezpieczna 1P68 przeciwwybuchowe iskrobezpieczny A B C lutowane

® o o ©

/IIIjIIIIIII_
PODLACZENIE }m PODLACZENIE
a BU
NF: Normalnie zamknigety

NF -->BK/BU NO: Normalnie otwarty
NO-—BKBN | N13

NF ——sBK(A)/BU(B)

N14 NO-—BK(AVBN(C) | N15
Wersja kontaktow C1 Wersja kontaktow C2 Wersja kontaktow C3
Potaczenie przeciwwybuchowe z kablem tgcznik przeciwwybuchowy tacznik przeciwwybuchowy
i szczelnym dfawikiem kablowym z przeciwwybuchowg skrzynka ze szczelnym tacznikiem
przytagczeniowg iskrobezpiecznym

8b - Rozne typy podtaczen uktadu zwalniajacego (BM)

e Zdalne sterowanie

Zawor elektromagnetyczny atmosferyczny (aktywowany przez cisnienie minimalne) do cisnienia maksymalnego 30 bar.
Czujnik cisnieniowy uaktywniany impulsem pneumatycznym lub elektropneumatycznym.

* Reczne sterowanie w mechanizmie zwalniajagcym 2 (BM 2) tylko z czujnikiem 1 (BMS 1)

Przycisk montowany w tym samym miejscu, w ktérym montowany jest czujnik 2 (BMS 2).
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Czujnik cisnienia (BMS)

BUDOWA | CZESCI ZAPASOWE

Korpus
czujnika
BMS

Czujnik
cisnienia
1 (BMSH1)

zaczep

Czujnik
ci$nienia
2 (BMS2)

zaczep

N16

9 — Czujnik cisnienia (BMS)
typu membranowego

Korpus
czujnika
BMS

S

»ﬂ")‘)‘) i N

\ il N

Czujnik
cisnienia
1 (BMSH1)

zaczep

Czujnik

ci$nienia

2 (BMS2)

zaczep N17

10 - Czujnik ci$nienia (BMS)
typu ttokowego

L ERANCEL

Korpus
czujnika
BMS

Czujnik
cisnienia
1 (BMSH1)

zaczep

Czujnik
ci$nienia
2 (BMS2)

zaczep N8

9 — Czujnik cisnienia (BMS)
typu mieszkowego

Opi Membranowy (maks. i/lub min.) Ttokowy (maks. i/lub min.) Mieszkowy (maks. i/lub min.)
is
S 162 7 27 17 236 315
o Cate urzadzenie 181 071 181 072 180 999 180 998 181 073 181 074
(;’;L,:jlg"ﬁ; Korpus 181105 181 106 181 107 181108 181 109 181 110
Zaczep 181 111
Cate urzadzenie 181 084 181 085 181 070 181 069 181 086 181 087
Czujnik 2
(BMS 2) Korpus 181 105 181 106 181 107 181 108 181 109 181 110
Zaczep 181 112
i Membrana 117 563 142 549
Cze$ci zapasowe —
Zestaw pierscieni 197 352

Numery elementow wyttuszczone oznaczajg czesci zapasowe

Maks. = nadcisnienie
Min = podcisnienie

10
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Czujnik cisnienia (BMS)

oPIS b

¢ Przewdd impulsowy

/AR
[

Przewdd impulsowy (IS) podtaczany jest do instalacji, ARy
ktéra ma by¢ chroniona (zazwyczaj po stronie wylotowej

z reduktora).

¢ Uktad reakciji na cisnienie

W zaleznosci od zakresu cisnien i zgdanej doktadnosci,
dostepne sg rozne typy uktadow reakcji na cisnienie:
membranowe, ttokowe lub mieszkowe.

e Sprezyny

W celu pokrycia jak najszerszego zakresu regulacji cisnien,
dostepne sg zestawy sprezyn o rownej dtugoscii $rednicy,
lecz o réznej $rednicy drutu, z ktérego zostaty wykonane
(2 do 6.5 mm).

e Detekcja

Mozliwe sa nastepujgce konfiguracje.

Aktywacja przez | Tylko maks. | Tylko min. | Maks. i min.
Zwolnienie $ruby Aktywne Neutralne Aktywne
1BMS| BMS 1
Zaczep Neutralne Aktywne Aktywne
Zwolnienie $rub Akt
BMS 1 y ywne
Zaczep Neutralne
2BMS — I
BMS 2 Zwolnienie $ruby | Aktywne Neutralne | Aktywne
Zaczep Neutralne Aktywne Aktywne

- [
ZASADA DZIA‘LANIA 12c - Czujnik 1 (BMS 1) ci$nienie maksymalne

i minimalne

Cisnienie w instalacji, ktéra ma by¢ zabezpieczana powoduje przesunigcie membrany, ttoka lub mieszka. Sita wynikajgca
z tego oddziatywania skierowana jest przeciwnie do sity (regulowanej) pochodzgcej od sprezyny nastawy punktu pracy. Gdy
cisnienie zmienia sie, to trzpier detekcyjny porusza sie powodujgc zadziatanie mechanizmu zwalniajgcego przy maksymalnym
lub minimalnym cisnieniu.

Zadziatanie przy cisnieniu maksymalnym Zadziatanie przy cisnieniu minimalnym
. Czujnik 1 (BMS 1) Czujnik 2 (BMS 2) . Czujnik 1 (BMS 1) Czujnik 2 (BMS 2)
Cisnienie — . Cisnienie
Sruba zwalniajaca Przycisk Zaczep Zaczep
normalne | bez kontaktu z trzpieniem D1| bez kontaktu z trzpieniem D2 normalne | bez kontaktu z trzpieniem D2 | bez kontaktu z trzpieniem D1
zwigkszenie kontakt z trzpieniem D1 kontakt z trzpieniem D2 zmniejszenie kontakt z trzpieniem D2 kontakt z trzpieniem D1
Obrét trzpienia zwalniajgcego i zwolnienie spustu Obrot trzpienia zwalniajacego i zwolnienie spustu
= nastawa ] . = nastawa ] )
pierwszego stopnia pierwszego stopnia
Do mechanizmu zwalniajgcego : Sruby 2H M6x16 (kod 402 018)
Szczelno$¢ mechanizmu zwalniajgcego Ptaski pierscien uszczelniajgcy oraz pierscienie uszczelniajace
W czujniku : 1//4” NPT
Zalecany przewod rurowy : 8/10 mm

Przewody impulsowe muszg byé pod’rqczone po stronie wylotowej regulatora.
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Czujnik cisnienia (BMS)

ZAKRESY REGULACJI SPREZYN (patrz definicje na stronie 13)

Czujnik (BMS) SPREZYNA TYLKO CISNIENIE MAKSYMALNE Al
s Pa regulatora PRZEDZIAL
PMS rednica
Typ Wielko$é (bar) (mm) Kod Dolna warto$é Zalecany zakres Al
granicznamaks. | Maks.dolne Maks.gérne (bar)
2.0 113195 0.010 0015 0.035 0.004
25 113196 0.025 0.040 0.080 0.005
3.0 113197 0.045 0.080 0.140 0.010
12 s 35 113198 0.070 0.070 0.240 0.014
4.0 113199 0.115 0.140 0.380 0.018
Membranowy 5.0 113 201 0.140 0.300 0.750 0.050
TYLKO 55 113202 0.250 0.600 1.3 0.080
MAKS. 65 114139 0.450 1.2 2.3 0.170
45 113 200 1.0 2.0 5.1 0.350
o071 16 54 113 202 21 40 1.0 0.700
65 114139 40 8.0 16.0 16
55 113202 16.0 16.0 220 3.0
027 100
ok 65 114139 220 220 40.0 65
JOKO!
w 55 113202 400 400 55.0 7.0
017 100
65 114139 55.0 55.0 100.0 12.0
55 113202 55 1.0 220 1.0
, 236 35
Mieszkowy 65 114139 8.3 16.0 35.0 25
315 72 5.0 113 201 175 35.0 72,0 5.0
Czujnik (BMS) SPREZYNA TYLKO CISNIENIE MINIMALNE
) Pa regulatora PRZEDZIAL
s PMS Srednica
Typ Wielkosé (bar) (mm) Kod Dolna warto§é Zalecany zakres Al
graniczna min. Min.dolne Min.gérne (bar)
2.0 113195 0.010 0.015 0.035 0.004
25 113196 0.025 0.040 0.080 0.005
3.0 113197 0.045 0.080 0.140 0.010
. s 35 113198 0.070 0.070 0.240 0.014
40 113199 0115 0.140 0.400 0018
Membranowy 5.0 113 201 0.140 0.300 0.650 0.050
TYLKO 55 113 202 0.250 0.600 115 0.080
MIN. 6.5 114139 0.450 12 2.0 0.170
45 113 200 1.0 2.0 47 0.350
071 16 5.4 113202 2.1 4.0 95 0.700
65 114 139 40 8.0 14.4 16
55 113 202 16.0 16.0 19.0 3.0
027 100
ok 65 114139 220 19.0 38.0 65
[OKO!
d 55 113 202 400 38.0 50.0 7.0
017 100
65 114139 55.0 50.0 90.0 12.0
55 113 202 55 11.0 16.0 1.0
236 35
Mieszkowy 65 114139 83 16.0 28.0 25
315 72 5.0 113 201 175 28.0 65.0 5.0
Czujnik (BMS) SPREZYNA N S TMALNE | 1/
PRZEDZIALY
. Pa regulatora
an PMS Srednica
Typ Wielkos¢ (bar) (mm) Kod Minimalne |\ o nienie Al A2
mozliwe ci$nienie . (bar) (bar)
2,0 113195 0.010 0.035 0.004 0.010
25 113196 0.025 0.080 0.005 0.025
3.0 113197 0.045 0.140 0.010 0.050
. s 35 113 198 0.070 0.240 0.014 0.060
4.0 113199 0115 0.380 0.018 0.150
embranowy . . B A R
M%’fﬁnﬁﬁ"f il Memb 50 113 201 0.140 0.750 0.050 0.350
55 113 202 0.230 13 0.080 0.600
65 114139 0.450 23 0.170 1.1
45 113 200 1.0 5.1 0.350 25
071 16 54 113 202 2.1 11.0 0.700 55
65 114139 4.0 16.0 1.6 10.0
Ttokowy 027 o o > 615 7
017 -
55 113202 55 22,0 1.0 10.0
, 236 35
Mieszkowy 65 114139 83 35.0 25 20.0
315 72 5.0 113 201 175 72.0 5.0 33.0
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Czujnik cisn

ienia (BMS)

DEFINICJE
PMS Maksymalne ci$nienie robocze urzgdzenia
Pa Nominalne ci$nienie po stronie wylotowej regulatora
Pa maks. Maksymalne ci$nienie po stronie wylotowej regulatora (ci$nienie powodujace zamknigcie regulatora)
Pa min. Minimalne ci$nienie po stronie wylotowej regulatora (powodujgce btedne dziatanie regulatora i/lub nalezy zmieni¢ ci$nienie wiotowe)

Pd maks. Maksymalne ci$nienie zwalniania (uruchamiania mechanizmu)
Maks. gérne Najwieksza warto$¢ ci$nienia maksymalnego
Maks. dolne Najmniejsza warto$¢ ci$nienia maksymalnego z zachowaniem doktadno$ci dziatania

Dolna warto$¢ graniczna

Najmniejsza warto$¢ ci$nienie maksymalnego (doktadno$é dziatania niegwarantowana)

Pd min. Minimalne ci$nienia zwalniania (uruchamiania mechanizmu)
Min. gérne Najwieksza warto$¢ ci$nienia minimalnego
Min. dolne Najmniejsza warto$¢ ci$nienia minimalnego z zachowaniem doktadno$ci dzialania

Dolna warto$¢ graniczna

Najmniejsza warto$¢ ci$nienia minimalnego (doktadno$¢ dziatania niegwarantowana)

Al

Minimalna dopuszczalna réznica miedzy Pd maks. i Pa maks. i/lub migdzy Pd min. a Pa min.

A2

Maksymalna dopuszczalna réznica miedzy Pd maks. i Pd min.

DOBOR URZA

DZENIA

Tylko ci$nienie maksymalne

Tylko ci$nienie minimalne

Cisnienie maksymalne i minimalne

Pd maks. < PMS czujnika
Pd maks. < Maks. gérne
Pd maks. = Maks. dolne

Pd maks. = Pa maks + A1

Pd maks. < PMS czujnika
Pd min. < Min. gérne
Pd min. = Min. dolne

Pd min. =2 Pa min. - A1

Pd maks. < PMS czujnika
Pd maks. < Maks. gérne
Pd maks. > Pa maks + A1
Pd maks. = Dolna warto$¢ graniczna dolnego
Pd min. = Pa min — A1
Pd maks. — Pd min. < A2

Uwaga: Jesli punkt pracy (nastawa maksymalna lub minimalna) wypadnie w przedziale miedzy wartoscig najmniejsza a najmniejsza
dopuszczalng (graniczng), to doktadnosc urzgdzenia zmienia sie na gorsza (na przyktad AG2.5 —>AG5). W przypadku dwdch czujnikow
(BMS) oba powinny miec cisnienie robocze PMS wigksze od maksymalnego cisnienia zwalniania Pd maks.

DOBOR CZUJNIKA | SPREZYN

Czujnik nalezy dobra¢ do ci$nienia PMS oraz wymaganego

typu urzadzenia zwalniajgcego.

PMS

Membranowy

Mieszkowy

Ttokowy

0-16

16-72
72-100

(0]

AG 25

AG 5

Tylko maks.

Tylko min.
Maks. i min.

(*) Mozliwos¢ wyboru urzgdzenia tlokowego (standard) lub
mieszkowego (opcja). Urzadzenia mieszkowe zalecane sg
wowczas, gdy wymagana jest niewielka réznica miedzy cisnienie
roboczym a cisnieniem wlotowym oraz duza precyzja dziatania.
Urzadzenia ttokowe nie moga by¢ stosowane do regulacji cisnienia

wysokiego i niskiego.

MATERIALY

Obudowa sprezyny Stal nierdzewna
Komora sprezyny Aluminium chromatyzowane
Membrana Guma nitrylowa
Ttok Stal nierdzewna
Mieszek Stal nierdzewna
Sprezyna Stal cynkowana
Sruba regulacyjna Stal cynkowana

Wybér sprezyny:

Tylko ci$nienie maksymalne lub tylko minimalne

Wybra¢ sprezyne o maksymalnej wartosci punktu pracy
wigkszym od wymaganego cisnienie uruchomienia
urzadzenia.

Cisnienie maksymalne i minimalne

Wybra¢ sprezyne o maksymalnej wartosci punktu pracy
wiekszym od wymaganego cisnienie uruchomienia
urzadzenia lub o minimalnym punkcie pracy mniejszym
od minimalnego ci$nienia uruchomienia urzadzenia.
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Czujnik cisnienia (BMS)

OSTRZEZENIE A
TYLKO UPRAWNIONE OSOBY

REGULACJA

Zazwyczaj regulacje wykonywane s3g przy zamknietym zaworze szybkozamykajacym. Tylko stopien detekcyjny jest
nastawiany. Sprawdzenie wartosci cisnien, przy ktorej zachodzi zadziatanie urzadzenia mozliwe jest tylko po
nastawieniu obu stopni urzadzenia.

Ostrzezenie
Przed przystapieniem do wykonywania jakichkolwiek czynnosci
nalezy sprawdzic, czy sprezyna regulacyjna jest dobrana
odpowiednio do Zadanego punktu pracy.

BMS 1 (schemat N22)
URZADZENIA UAKTYWNIANE TYLKO CISNIENIEM MAKSYMALNYM

¢ Regulacja sruby zwalniajacej

Odkreci¢ zaczep cisnienia minimalnego (2). Nastepnie w warunkach:
— braku ci$nienia dziatajgcego na czujnik (BMS),

— sprezyny regulacyjnej scisnietej tak, by odlegto$¢ miedzy Srubg
zwalniajgca i trzpieniem D1 nie zwigkszata sig,

wyregulowac potozenie $ruby zwalniajgcej (1), tak by odlegtosé

X = 1.5 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).

Zablokowa¢ dokrecajac nakretke (3).

¢ Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia maksymalnego
Poda¢ cisnienie rowne Pd maks.
Wkreci¢ Srube regulacyjng (5), az bedzie mozliwe nastawienie stopnia
detekcyjnego.
Wykreci¢ $rube regulacyjng (5) do momentu zwolnienia stopnia detekcyjnego.

Sprawdzi¢ wartos¢ cidnienia, przy ktérym nastgpito zadziatanie urzgdzenia.
Zablokowac¢ dokrecajgc nakretke (4).

URZADZENIA UAKTYWNIANE TYLKO CISNIENIEM MINIMALNYM

¢ Regulacja sruby zwalniajacej i zaczepu

NWI///////////

wzzA

. T N22
Odkreci¢ zaczep cisnienia minimalnego (2).
Nastepnie w warunkach: X = odlegto$é¢ migdzy $rubg zwalniajaca a trzpieniem D1
— sprezyny regulacyjnej zwolnionej ($ruba regulacyjna (5) wykrecona), Y = odlegio$¢ migdzy $rubg zwalniajgca a trzpieniem D2

— ci$nienia rownego ci$nieniu zwalniajgcemu wymaganemu dla Pd min w BMS,

wyregulowac potozenie $ruby zwalniajgcej (1), tak by odlegtos¢é X = 2 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).
Zablokowac¢ dokrecajgc nakretke (3).

Umiesci¢ zaczep (2) i przy uzyciu nakretek (6) i (7) wyregulowac jego potozenie, tak by odlegtos¢ Y = 1.5 mm
Zablokowac¢ dokrecajgc nakretki (6) i (7).

¢ Regulacja stopnia detekcyjnego dla ci$nienia minimalnego

Podag¢ cisnienie rowne ci$nieniu, ktére ma spowodowac zadziatanie mechanizmu szybkozamykajgcego.
Whkreci¢ $rube regulacyjng (5) do momentu zwolnienia stopnia detekcyjnego.

Sprawdzi¢ warto$é cisnienia, przy ktérym nastgpi zadziatanie urzgdzenia (w razie potrzeby wykonaé regulacje).
Zablokowa¢ dokrecajgc nakretke (4).

URZADZENIA UAKTYWNIANE CISNIENIEM MAKSYMALNYM | MINIMALNYM
* Regulacja sruby zwalniajacej

Odkreci¢ zaczep cisnienia minimalnego (2).
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Czujnik cisnienia (BMS)

REGULACJE (ciag dalszy)

Nastepnie w warunkach:

— sprezyny regulacyjnej zwolnionej (Sruba regulacyjna (5) wykrecona),

— ci$nienia rownego ci$nieniu zwalniajgcemu wymaganemu przez BMS,

wyregulowaé potozenie Sruby zwalniajgcej (1), tak by odlegto$é X = 1 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).
Recznie zwolni¢ zaczep. Odkreci¢ $rube zwalniajgca (1) o 2 obrotu, co daje odlegtosé okoto 1.5 mm.
Zablokowac¢ dokrecajgc nakretke (3).

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia maksymalnego
Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczacej urzgdzen uaktywnianych tylko cisnieniem maksymalnym.
Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia minimalnego

Podag¢ ciénienie z przedziatu miedzy cisnieniem maksymalnym i minimalnym (np. warto$¢ nastawy regulatora).
Nastawi¢ stopnien detekcyjny.

Podac cignienie rowne minimalnemu cisnieniu wymaganemu do zadziatania urzgdzenia.

Wyregulowaé potozenie zaczepu (2) i przy uzyciu nakretek (6) i (7), tak by spowodowac zadziatanie stopnia
detekcyjnego. Zablokowaé¢ dokrecajgc nakretki (6) i (7).

Sprawdzi¢ wartos¢ ci$nienia, przy ktérym nastgpito zadziatanie urzgdzenia (w razie potrzeby wykonaé regulacje).

CZUJNIKI BMS 2 Z CZUJNIKIEM BMS 1 dla ci$nienia maks. (schemat N23)
URZADZENIA UAKTYWNIANE TYLKO CISNIENIEM MAKSYMALNYM

Regulacja sruby zwalniajacej

Odkreci¢ zaczep cisnienia minimalnego (2).

Nastepnie w warunkach:

— braku cisnienia dziatajgcego na czujnik (BMS),

— sprezyny regulacyjnej $cisnietej tak, by odlegto$¢

miedzy Srubg zwalniajgca i trzpieniem D1 nie zwigkszata sie,
wyregulowac potozenie $ruby zwalniajgcej (1), tak by odlegtosé
X = 1.5 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).

Zablokowa¢ dokrecajac nakretke (3).

Regulacja stopnia detekcyjnego dla ci$nienia maksymalnego )

Procedura taka sama, jak dla BMS 1.

URZADZENIA UAKTYWNIANE TYLKO CISNIENIEM MINIMALNYM

Regulacja zaczepu cisnienia minimalnego

Zdemontowac przycisk (1) lub wkreci¢ go, by nie wptywat na dziatanie urzadzenia.

Dokreci¢ nakretke (3). Nastepnie w warunkach:

— sprezyny regulacyjnej zwolnionej (Sruba regulacyjna (5) wykrecona),

— ci$nienia réwnego cisnieniu zwalniajgcemu wymaganemu dla BMS,

wyregulowac potozenie zaczepu (2), tak by odlegtosé Y = 1.5 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).
Zablokowa¢ dokrecajac nakretke (6).

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia minimalnego

Procedura taka sama, jak dla BMS 1.

URZADZENIA UAKTYWNIANE CISNIENIEM MAKSYMALNYM | MINIMALNYM

Regulacja przycisku

Wykreci¢ catkowicie zaczep ci$nienia minimalnego (2).

Nastepnie w warunkach:

— sprezyny regulacyjnej zwolnionej (Sruba regulacyjna (5) wykrecona),

— ci$nieniu rownemu ci$nieniu zwalniajgcemu wymaganemu przez BMS,

wyregulowaé potozenie przycsiku (1), tak by odlegtos¢ X = 0 mm (regulacja uktadu detekcyjnego).
Recznie zwolni¢ zaczep. Odkreci¢ przycisk (1) o 2 obrotu, co daje odlegtosé okoto 1.5 mm.
Zablokowac¢ dokrecajgc nakretke (3).
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Czujnik cisnienia (BMS)

REGULACUJE (ciag dalszy)

¢ Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia maksymalnego
Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczacej urzadzen uaktywnianych tylko cisnieniem maksymalnym.
* Regulacja stopnia detekcyjnego dla ciSnienia minimalnego

Podac cisnienie z przedziatu miedzy cisnieniem maksymalnym i minimalnym (np. warto$¢ nastawy regulatora).
Nastawi¢ stopien detekcyjny.

Podac cisnienie rowne minimalnemu cisnieniu wymaganemu do zadziatania urzgdzenia.

Wyregulowac¢ potozenie zaczepu (2) i przy uzyciu nakretki (6), tak by spowodowac¢ zadziatanie stopnia
detekcyjnego. Zablokowac¢ dokrecajac nakretke (6).

Sprawdzi¢ wartos¢ cisnienia, przy ktérym nastgpito zadziatanie urzgdzenia (w razie potrzeby wykonac¢ regulacje).

OBSLUGA

Sprawdzenia

Sprawdzié dziatanie zaworu
szybkozamykajacego (dwa razy do roku)
v

| Sprawdzi¢ szczelnos¢
v

Sprawdzi¢ czujnik
(membranowy, mieszkowy lub ttokowy)
v

Demontaz |7 Odkrecic¢ tacznik z przewoddéw impulsowych
A\ 4

Demontaz czujnika (BMS)
v

| Odkreci¢ nakretke blokujgca Srube regulacyjng | 0 instrukcja obstugi

v
| Wykreci¢ $rube regulacyjna | 0 klucz do nastawiania
v
Zdjac¢ zaczep lub ptyty w zaleznosci od typu 0 Klucz 7
czujnika BMS 1 lub 2 z trzpienia detekcyjnego
v
Zdjac¢ gérng pokrywe
Czujnik BMS 162 O klucz 11
Czujnik BMS 071 0 klucz 8
Czujnik BMS ttokowy 27/17 O klucz sztorcowy 5
Czujnik BMS mieszkowy 236/315 0 klucz sztorcowy 5
v
| Zdemontowac zespot piyty | O klucz 17 i szczypce
lub
| Zdemotowac¢ mieszek lub ttok i prowadnice | 0 instrukcja obstugi
v

Przy skfadaniu wykona¢ powyzsze czynnosci

Montaz
w odwrotnej kolejnosci

4 Emerpol Sp. z o.0.
ul.Perkuna 85,

EMERPOL 04-124 Warszawa

tel.: +48 22 545 29 76
fax: +48 22 545 29 82
www.emerpol.pl

16


akozak


akozak
Emerpol Sp. z o.o.
ul.Perkuna 85,
 04-124 Warszawa
tel.: +48 22 545 29 76
fax: +48 22 545 29 82
www.emerpol.pl




